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1.1. [bookmark: _Toc115363892][bookmark: _Toc115363893]КОМПЛЕКС ОСНОВНЫХ ХАРАКТЕРИСТИК ПРОГРАММЫ

1.2. 1.1. Пояснительная записка
Нормативно-правовое обеспечение программы:
· Федеральный закон от 29 декабря 2012 года № 273-ФЗ «Об образовании в Российской Федерации» (ст. 2, ст. 15, ст.16, ст.17, ст.75, ст. 79);
· Распоряжение Правительства РФ от 31.03.2022 № 678-р  «Об утверждении Концепции развития дополнительного образования детей и признании утратившим силу Распоряжения Правительства РФ от 04.09.2014 № 1726-р» (вместе с «Концепцией развития дополнительного образования детей до 2030 года»);
· Приказ Министерства просвещения РФ от 27 июля 2022 г. № 629 «Об утверждении Порядка организации и осуществления образовательной деятельности по дополнительным общеобразовательным программам»;
· Письмо Минобрнауки России от 18.11.2015 № 09-3242 «Методические рекомендации по проектированию дополнительных общеразвивающих программ»;
· Постановление главного государственного санитарного врача РФ от 28.09.2020 № 28 «Об утверждении санитарных правил СП 2.4.3648-20 «Санитарно-эпидемиологические требования к организациям воспитания и обучения, отдыха и оздоровления детей и молодежи»;
· Устав ОГБН ОО «ДТДМ»;
· Положение о структуре, порядке разработки и утверждения дополнительных общеобразовательных общеразвивающих программ ОГБН ОО «ДТДМ»;
· Положение об объединениях ОГБН ОО «ДТДМ»;
· Положение о проведении промежуточной и итоговой аттестации обучающихся ОГБН ОО «ДТДМ».
Нормативные документы, регулирующие использование электронного обучения и дистанционных технологий:
· Приказ Министерства образования и науки РФ от 23.08.2017 года № 816 «Порядок применения организациями, осуществляющих образовательную деятельность электронного обучения, дистанционных образовательных технологий при реализации образовательных программ»; 
· Письмо Министерства образования и науки Ульяновской области  от 21.04.2020 № 2822 Методические рекомендации «О реализации дополнительных общеобразовательных программ с применением электронного обучения и дистанционных образовательных технологий». 
· Методические рекомендации от 20.03.2020 № б/н по реализации образовательных программ начального общего, основного общего, среднего общего образования, образовательных программ среднего профессионального образования и дополнительных общеобразовательных программ с применением электронного обучения и дистанционных образовательных технологий.
· Положение об организации образовательного процесса с использованием электронного обучения и дистанционных образовательных технологий.
Уровень освоения программы: стартовый
Направленность (профиль): техническая
Актуальность программы:
Программа «Робот и Я» – отвечает на актуальный запрос общества и государства и предназначена для распространения среди обучающихся знаний по основам машиностроения и программирования, воспитания у них интереса к техническим специальностям. Кроме основных знаний в технической направленности, занятия в объединении позволяют воспитывать у обучающихся дух коллективизма, прививают целеустремлённость, развивают внимательность, интерес к технике, а также техническое и логическое мышление.
Новизна программы:
Новизна образовательной программы заключается в применении современных образовательных технологий, а именно применение технологии проектного обучения в теме, связанной с разработкой собственного проекта, и в применении технологии развивающего обучения.
Отличительные особенности программы:
Готовить обучающихся к конструкторско-технологической деятельности – это значит учить их наблюдать, размышлять, представлять, фантазировать и предполагать форму, устройство (конструкцию) изделия. Учить обучающихся доказывать целесообразность и пользу предполагаемой конструкции. Дать возможность обучающимся свободно планировать и проектировать, преобразовывая своё предположение в различных мыслительных, графических и практических вариантах. 
Содержание и структура программы направлены на формирование у обучающихся устойчивых представлений о робототехнических устройствах как едином изделии определенного функционального назначения и с определенными техническими характеристиками.
Конвергентный подход
Построение модели в сочетании с большими конструктивными возможностями LEGO позволяют детям в конце занятия увидеть сделанную своими руками модель, которая выполняет поставленную ими же самими задачу. Модели LEGO, создаваемые с помощью набора, позволяют ребятам почувствовать себя юными учеными и инженерами, помогают им понять принципы работы простых механизмов, с которыми они сталкиваются в повседневной жизни, таких как зубчатые колеса; рычаги; колеса и оси; шкивы. Благодаря этому обучающиеся могут понять простые законы физики как закон зацепления, трения, познакомиться с понятиями «угол», «пропорция» и т.д.               
К дополнительному образовательному процессу конструирования добавляется связь математических терминов и взаимодействие алгебры и логики с процессами программирования предусмотренной данной программой. Обучающийся будет иметь понимания и связь межу математикой и логикой, изучать более сложные понятия, например, как «цикл», «ветвление», «линейный алгоритм». 
[bookmark: _Hlk106718976]Адресат программы: Программа предназначена для детей в возрасте 7-9 лет.
Характеристика возраста 7-9 лет: у ребёнка происходит активное формирование собственной точки зрения, мировоззрения. Он вполне чётко может высказывать собственное мнение по многим вопросам. У детей этого возраста ярко выражена потребность в общении и дружбе, им уже меньше хочется проводить время с родителями. Тем не менее, похвала и одобрение взрослых очень важны. Причём обучающемуся ценно, чтобы говорили именно о нём, делали акцент на его личных особенностях и хвалили за дело. Так же важно в этот период сформировать у ребёнка увлечение к полезному и созидательному труду помочь найти хобби, которое и может быть занятиями по робототехнике.
В связи с этим основная форма проведения занятий – это практические работы, в ходе которых у детей появляется возможность продемонстрировать свои индивидуальные и коллективные решения поставленных задач.
Объем программы: 36 часов.
Срок освоения программы: 6 недель
Форма обучения: очная, возможно применение дистанционных технологий. 
Режим занятий: 3 раза в неделю по 2 академических часа, перерыв 10 минут. Продолжительность одного академического часа – 45 минут. 
Особенности организации образовательного процесса:
Особенности организации образовательного процесса: заключаются в применении современных образовательных технологий, а именно применение технологии проектного обучения – проектное обучение стимулирует и усиливает обучение со стороны обучающихся, поскольку является личностно ориентированным; самомотивируемым, что означает возрастание интереса и включения в работу по мере ее выполнения; поддерживает педагогические цели на всех уровнях — знание, понимание, применение, анализ, синтез; позволяет учиться на собственном опыте и опыте других непосредственно в конкретном деле; приносит удовлетворение обучающимся, видящим продукт своего собственного труда. Таким образом, проектные технологии значительно увеличивают интерес обучающихся как к отдельным областям знаний, так и к образованию в целом.

1.3. [bookmark: _Toc115363894]Цель и задачи программы
[bookmark: _Toc115363895]Цель программы: развитие индивидуальных способностей обучающегося на основе формирования интереса к техническому творчеству в процессе изучения основ робототехники.
Задачи программы
Образовательные:
· обучить создавать реально действующие модели роботов при помощи специальных элементов по разработанной схеме;
· обучить общенаучным и технологическим навыкам конструирования и проектирования;
· обучить соблюдать правила безопасной работы с механическими и электрическими элементами при конструировании робототехнических устройств;
· обучить поэтапному ведению творческой работы: от идеи до реализации;
· сформировать умение оценивать свою работу и работу членов коллектива.
Развивающие:
· способствовать	развитию	творческой	инициативы	и	самостоятельной познавательной деятельности;
· способствовать развитию коммуникативных навыков;
· способствовать	развитию	памяти,	внимания,	пространственного воображения;
· способствовать развитию мелкой моторики;
· способствовать	развитию	волевых	качеств: настойчивость, целеустремленность, усердие.
Воспитательные:
· способствовать воспитанию умения работать в коллективе;
· способствовать воспитанию чувства уважения и бережного отношения к результатам своего труда и труда окружающих;
· способствовать	воспитанию	нравственных	качеств: отзывчивость, доброжелательность, честность, ответственность.

1.3. Планируемые результаты освоения программы
Личностные:
· умение работать в коллективе, в команде;
· взаимопомощь, взаимовыручка;
· слаженная работа в коллективе и команде;
· чувство уважения и бережного отношения к результатам своего труда и труда окружающих;
· нравственные качества: отзывчивость, доброжелательность, честность, ответственность.
Метапредметные:
· развитие самостоятельной познавательной деятельности; коммуникативных навыков; памяти, внимания; пространственного воображения; мелкой моторики; волевых качеств: настойчивость, целеустремленность, усердие;
· умение оценивать свою работу и работы членов коллектива; планировать свою деятельности и деятельность группы в ходе творческого проектирования; аргументировано отстаивать свою точку зрения и представлять творческий проект.
Предметные:
· знать правила безопасной работы при конструировании робототехнических устройств и электроцепей;
· владеть навыками поэтапного ведения творческой работы: от идеи до реализации;
· создавать модели роботов, отвечающие заданным техническим условиям; совершенствовать конструкцию роботов на основе анализа их практического применения, использования в соревнованиях;
· самостоятельно решать технические задачи в процессе конструирования робототехнических систем.






1.4. [bookmark: _Toc115363897]Учебный план 
	№
	Названия раздела/темы
	Количество часов
	Формы аттестации и
контроля

	
	
	Всего
	Теория
	Практика
	

	1.
	Введение в робототехнику
	2
	
	
	

	1.1.
	Вводное	занятие.	Техника безопасности	и	правила
поведения. Сборка и программирование
	
	-
	2
	Беседа, устный опрос. Практическая работа

	2.
	Первые шаги
	26
	13
	13
	

	2.1.
	Мотор и ось
	2
	1
	1
	практическая работа

	2.2.
	Передача. Холостая передача
	2
	1
	1
	практическая работа

	2.3.
	Понижающая и повышающая передача
	2
	1
	1
	практическая работа

	2.4.
	Датчик наклона
	2
	1
	1
	практическая работа

	2.5.
	Ременная передача. Шкив
	2
	1
	1
	практическая работа

	2.6.
	Перекрёстная	ременная передача
	2
	1
	1
	практическая работа

	2.7.
	Повышение	и    	понижение скорости движения шкивов
	2
	1
	1
	практическая работа

	2.8.
	Датчик движения
	2
	1
	1
	практическая работа

	2.9.
	Коронное зубчатое колесо
	2
	1
	1
	практическая работа

	2.10.
	Червячная зубчатая передача
	2
	1
	1
	практическая работа

	2.11.
	Кулачок. Рычаг. Цикл
	2
	1
	1
	практическая работа

	2.12.
	Блок «Экран»
	2
	1
	1
	практическая работа

	2.13.
	Маркировка
	2
	1
	1
	практическая работа

	3.
	Моделирование и конструирование.
Комплекты заданий раздела«Забавные механизмы»
	2
	
	
	

	3.1.
	Модель «Умная вертушка»
	2
	1
	1
	практическая работа

	4.
	Моделирование и	 конструирование.
Комплекты заданий раздела «Звери»
	2
	
	
	

	4.1.
	Модель «Голодный аллигатор»
	2
	1
	1
	практическая работа

	5.
	Моделирование и конструирование.
Комплекты заданий раздела «Футбол»
	2
	
	
	

	5.1.
	Модель «Нападающий»
	2
	1
	1
	Тестирование,практическая работа

	6.
	Итоговое занятие. Мини- соревнования по сборке и программированию моделей
	2
	-
	2
	Защита проекта Соревнования

	
	ИТОГО
	36
	16
	20
	



1.5.Содержание учебного плана  
Раздел 1. Введение в робототехнику
Тема 1.1.Вводное занятие. Техника безопасности и правила поведения. Сборка и программирование
Теория. Применение роботов в современном мире. Что такое робот? Виды современных роботов. Идея создания роботов. История робототехники. Соревнования роботов. Правила поведения обучающихся в компьютерном классе, соблюдение мер противопожарной безопасности. Правила работы с наборами Lego и его комплектующими. Понятия «Робот», «Модель», «Программа». Основные приемы работы в программном обеспечении . Блоки рабочей палитры.
Практика. Знакомство с конструктором Lego и его комплектующими деталями. 
Форма контроля: Беседа, устный опрос, практическая работа
Оборудование Персональные компьютеры, лаборатории робототехники, мультимедийное оборудование, образовательные конструкторы Lego 
Раздел 2. Первые шаги
Тема 2.1. Мотор и ось
Теория. Понятие «Мотор». Функции мотора. Направление вращения мотора (по часовой стрелке или против часовой) и его мощность.
Практика. Выполнение практического задания. Сбор модели «Мотор и ось».	Создание	первой	программы	вращения	мотора.	Сбор	модели
«Вентилятор» и создание программ для работы модели.
Форма контроля: практическая работа
Оборудование Персональные компьютеры лаборатории робототехники, мультимедийное оборудование образовательные конструкторы Lego 
Тема 2.2. Передача. Холостая передача.
Теория. Понятия «Зубчатое колесо», «Передача». Функции зубчатых колес. Применение. Понятие «Холостое зубчатое колесо». Функции промежуточного зубчатого колеса. Особенности вращения зубчатых колес. Применение.
Практика.	Выполнение	практического	задания.	Сбор	модели
«Передачи». Создание для работы модели. Выполнение    практического    задания.    Сбор    модели
«Холостая передача». Создание программ для работы модели.
Форма контроля: практическая работа
Оборудование Персональные компьютеры лаборатории робототехники, мультимедийное оборудование образовательные конструкторы Lego 
Тема 2.3. Понижающая и повышающая передача
Теория. Понятия «Ведущее зубчатое колесо» и «Ведомое зубчатое колесо». Влияние размера колеса на скорость вращения. Применение.
Практика.   Выполнение    практического    задания.    Сбор    моделей
«Понижающая передача» и «Повышающая передача». Создание программ для работы моделей.
Форма контроля: практическая работа
Оборудование Персональные компьютеры лаборатории робототехники, мультимедийное оборудование образовательные конструкторы Lego 
Тема 2.4. Датчик наклона
Теория. Принцип работы датчика наклона. Назначение. Применение.
Практика. Выполнение практического задания. Создание программ для работы с датчиком наклона.
Форма контроля: практическая работа
Оборудование Персональные компьютеры лаборатории робототехники, мультимедийное оборудование образовательные конструкторы Lego 
Тема 2.5. Ременная передача. Шкив
Теория. Понятие «Ременная передача». Понятия «шкив» и «ремень».
Назначение. Применение.
Практика. Выполнение практического задания. Сбор модели «Шкивы и ремни». Создание программ для работы модели.
Форма контроля: практическая работа
Оборудование Персональные компьютеры лаборатории робототехники, мультимедийное оборудование образовательные конструкторы Lego 
Тема 2.6.Перекрёстная ременная передача
Теория. Понятие «Перекрестная ременная передача». Назначение. Применение.
Практика. Выполнение практического задания. Сбор	модели «Перекрестный ремень». Создание программ для работы модели.
Форма контроля: практическая работа
Оборудование Персональные компьютеры лаборатории робототехники, мультимедийное оборудование образовательные конструкторы Lego 
Тема 2.7. Повышение и понижение скорости движения шкивов 
Теория. Повышение и понижение	скорости движения шкивов.
Применение. Сравнение поведения шкивов при повышении и понижении скорости.
Практика. Выполнение практического задания. Сбор моделей «Понижение скорости» и «Повышение скорости». Создание программ для работы моделей.
Форма контроля: практическая работа
Оборудование Персональные компьютеры лаборатории робототехники, мультимедийное оборудование образовательные конструкторы Lego 
Тема 2.8.Датчик движения
Теория. Принцип работы датчика движения. Назначение. Применение.
Практика. Выполнение практического задания. Создание программ для работы с датчиком движения.
Форма контроля: практическая работа
Оборудование Персональные компьютеры лаборатории робототехники, мультимедийное оборудование образовательные конструкторы Lego 
Тема 2.9. Коронное зубчатое колесо
Теория. Понятие и функции коронного зубчатого колеса.
Практика. Выполнение практического задания. Сбор	модели «Коронная стерня». Создание программ для работы модели.
Форма контроля: практическая работа
Оборудование Персональные компьютеры лаборатории робототехники, мультимедийное оборудование образовательные конструкторы Lego 
Тема 2.10. Червячная зубчатая передача
Теория. Использование комбинации 24-зубого колеса и червячного колеса. Функции червячного колеса. Функции зубчатого колеса. Влияние количества зубьев шестерни и диаметра шкива на скорость движения.
Практика.   Выполнение    практического    задания.    Сбор    модели
«Червячная шестерня». Создание программ для работы модели.
Форма контроля: практическая работа
Оборудование Персональные компьютеры лаборатории робототехники, мультимедийное оборудование, образовательные конструкторы Lego 
Тема 2.11. Кулачок. Рычаг.  Блок «Цикл»
Теория. Принцип использования кулачка. Назначение. Применение.
Колебательное движение колеса и его оси. Понятие механизма «Рычаг». Назначение. Применение. Понятие «Цикл». Отличие работы блока «Цикл со входом» от блока «Цикл без входа».
Практика.   Выполнение    практического    задания.    Сбор    модели
«Кулачок». Создание программ для работы модели. Выполнение практического задания. Сбор модели «Рычаг». Создание программ для работы модели.  Выполнение практического задания. Создание программы с использованием блока «Цикл».
Форма контроля: практическая работа
Оборудование Персональные компьютеры лаборатории робототехники, мультимедийное оборудование образовательные конструкторы Lego 
Тема 2.12. Блок «Экран»
Теория. Функции   блока   «Экран».   Применение   программы   счета.
«Прибавить к экрану». «Вычесть из экрана». Применение программы прямого и обратного счета.
Практика. Выполнение практического задания. Составление программы с использованием блока «Экран». Изменение цифровых значений в изучаемых блоках.
Форма контроля: практическая работа
Оборудование Персональные компьютеры лаборатории робототехники, мультимедийное оборудование образовательные конструкторы Lego 
Тема 2.13.  Маркировка
Теория. Понятие «Маркировка». Функции маркировки. Допустимое количество одновременного подключения моторов и датчиков.
Практика. Выполнение практического задания. Подключение к Lego- коммутатору нескольких моторов и датчиков. Создание программ с использованием блока «Маркировка». Выполнение теста по изученному материалу.
Форма контроля: практическая работа
Оборудование Персональные компьютеры лаборатории робототехники, мультимедийное оборудование образовательные конструкторы Lego 
Раздел 3. Моделирование и конструирование.
Комплекты заданий раздела «Забавные механизмы»
Тема 3.1. Модель «Умная вертушка»
Теория. Знакомство с моделью «Умная вертушка». Изучение зубчатой передачи и установление взаимосвязи между параметрами зубчатого колеса и продолжительностью вращения волчка.
Практика. Выполнение практического задания. Сбор модели «Умная вертушка». Создание программы для работы модели. Рефлексия.
Форма контроля: практическая работа
Оборудование Персональные компьютеры лаборатории робототехники, мультимедийное оборудование, образовательные конструкторы Lego 
Раздел 4. Моделирование и конструирование.
Комплекты заданий раздела «Звери»
Тема 4.1. Модель «Голодный аллигатор»
Теория. Знакомство с моделью «Голодный аллигатор». Изучение систем шкивов, ремней и механизма замедления, работающих в модели.
Практика.	Выполнение	практического	задания.	Сбор	модели
«Голодный аллигатор». Создание программы для работы модели. Рефлексия.
Форма контроля: практическая работа
Оборудование Персональные компьютеры лаборатории робототехники, мультимедийное оборудование, образовательные конструкторы Lego 
Раздел 5. Моделирование и конструирование.
Комплекты заданий раздела «Футбол»
Тема 5.1. Модель «Нападающий»
Теория. Знакомство с моделью «Нападающий». Изучение системы рычагов, работающих в модели. Предварительная оценка и измерение дальности удара в сантиметрах.
Практика.   Выполнение    практического    задания.    Сбор    модели
«Нападающий». Создание программы для работы модели. Изготовление мишени, соревнование моделей.
Форма контроля: тестирование, практическая работа
Оборудование Персональные компьютеры лаборатории робототехники, мультимедийное оборудование образовательные конструкторы Lego 
Раздел 6.  Итоговое занятие. Мини-соревнования
Практика. Итоговый контроль. Участие в соревнованиях по сборке и программированию моделей Lego.
Форма контроля: Защита проекта. Соревнования 
Оборудование Персональные компьютеры лаборатории робототехники, мультимедийное оборудование образовательные конструкторы Lego 
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1. [bookmark: _Toc115363898]КОМПЛЕКС ОРГАНИЗАЦИОННО-ПЕДАГОГИЧЕСКИХ УСЛОВИЙ
2.1. Календарный учебный график 
Место проведения: ОГБН ОО «ДТДМ», ЦТТ
Время проведения занятий: 
Год обучения: 2024
Количество учебных недель: 6
Количество учебных дней: 18

	№ п/п
	Тема занятия
	Кол-во часов
	Форма занятия
	Форма контроля
	Дата проведения занятия
	Причины изменения даты

	
	
	
	
	
	планируемая
	фактическая
	

	1.
	Введение в робототехнику
	2
	
	
	
	
	

	1.1.
	Вводное занятие. Техника безопасности	и правила
поведения. Сборка и программирование
	
	практическое
	Беседа, устный опрос практическая работа
	
	
	

	2.
	Первые шаги
	26
	
	
	
	
	

	2.1.
	Мотор и ось
	2
	комбинированное
	практическая работа
	
	
	

	2.2.
	Передача. Холостая передача
	2
	комбинированное
	практическая работа
	
	
	

	2.3.
	Понижающая и повышающая передача
	2
	комбинированное
	практическая работа
	
	
	

	2.4.
	Датчик наклона
	2
	комбинированное
	практическая работа
	
	
	

	2.5.
	Ременная передача. Шкив
	2
	комбинированное
	практическая работа
	
	
	

	2.6.
	Перекрёстная ременная передача
	2
	комбинированное
	практическая работа, 
	
	
	

	2.7.
	Повышение	и понижение  скорости движения шкивов
	2
	комбинированное
	практическая работа
	
	
	

	2.8.
	Датчик движения
	2
	комбинированное
	практическая работа
	
	
	

	2.9.
	Коронное зубчатое колесо
	2
	комбинированное
	практическая работа
	
	
	

	2.10.
	Червячная зубчатая передача
	2
	комбинированное
	практическая работа, 
	
	
	

	2.11.
	Кулачок. Рычаг. Цикл
	2
	комбинированное
	практическая работа
	
	
	

	2.12.
	Блок «Экран»
	2
	комбинированное
	практическая работа
	
	
	

	2.13.
	Маркировка
	2
	комбинированное
	практическая работа 
	
	
	

	3.
	Моделирование и  конструирование.
Комплекты заданий раздела «Забавные механизмы»
	2
	
	
	
	
	

	3.1.
	Модель «Умная вертушка»
	2
	комбинированное
	практическая работа
	
	
	

	4.
	Моделирование и конструирование.
Комплекты заданий раздела «Звери»
	2
	комбинированное
	практическая работа
	
	
	

	4.1.
	Модель «Голодный аллигатор»
	2
	комбинированное
	практическая работа
	
	
	

	5.
	Моделирование и конструирование.
Комплекты заданий раздела «Футбол»
	2
	комбинированное
	
	
	
	

	5.1.
	Модель «Нападающий». 
	2
	комбинированное
	тестирование, практическая работа
	
	
	

	6.
	Итоговое занятие. Мини - соревнования по сборке и программированию моделей
	2
	комбинированное
	Защита проекта Соревнования
	
	
	

	
	ИТОГО
	36
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[bookmark: _Toc115363900]2.2. Формы аттестации/контроля
Результаты образовательной деятельности отслеживаются путем проведения  текущего и итогового контроля. 
Текущий контроль – осуществляется на каждом занятии, основные формы: беседа, устный опрос, выполнение практических работ. Итогом каждого практического занятия является конкретный продукт деятельности обучающегося. Оценкой результативности обучения является практическая реализация ребёнком знаний, полученных в процессе обучения, в виде практических заданий. По каждой теме проводится выполнение самостоятельного задания (сборка определенной модели согласно учебному плану).
Итоговый контроль – проводится на последнем, итоговом занятии, в форме выполнения проекта (конструирование робота под конкретные задачи) и проведения  соревнования на сконструированных роботах. 
[bookmark: _Toc115363901]
2.3. Оценочные материалы
Общая оценка усвоения обучающимися Программы складывается из двух частей: теоретической и практической. 
Теоретическая часть: оценивается выполнением теста  (Приложение 1)

Оценка практической части: оценивается созданный проект (модель Lego-робота)
	Критерии оценки
	Баллы

	Соответствие предложенной теме
	1

	Оригинальность
	2

	Сложность
	2

	Самостоятельность
	2

	100% завершенности проекта
	1



-высокий уровень: от 6 до 8 баллов
-средний уровень: от 4 до 5 баллов
-низкий уровень: от 0 до 3 баллов. 

[bookmark: _Toc115363902]
2.4. Методическое обеспечение программы
Интернет-ресурсы:
1. Правила соревнований: http://robolymp.ru/season-2019/training/resources/
2. Информационно методические материалы: https://infourok.ru/uchebnometodicheskie-materiali-robototehnika-dlya- mindstorms-education-ev-2376203.html
3. Методика формирования детского коллектива:
https://infourok.ru/formirovanie-detskogo-kollektiva-mladshih-shkolnikov-2237855.html
4. Методика преподавания робототехники: www.239.ru/userfiles/file/Program_methodology_239.doc
Методики и технологии:
В процессе обучения используются современные образовательные технологии: Технология развивающего обучения используется на протяжении всей программы. В процессе деятельности обучающимися не только изучаются основные приемы и элементы конструирования, но и осваиваются приемы применения полученных знаний на практике, отрабатывая соревновательные дисциплины.

[bookmark: _Toc115363903]2.5. Условия реализации программы
Для эффективной реализации настоящей программы необходимы определённые условия:
- наличие помещения для учебных занятий, рассчитанного на 12 человек и отвечающего санитарным правилам СП;
- наличие ученических столов и стульев, соответствующих возрастным особенностям обучающихся;
- шкафы стеллажи для оборудования, а также разрабатываемых и готовых прототипов проекта;
Материально-техническое обеспечение программы:
Персональные компьютеры лаборатории робототехники, мультимедийное оборудование, образовательные конструкторы Lego;
соревновательные поля;
наличие учебно-методической базы, научная и справочная литература, наглядный материал, раздаточный материал, методическая литература.
Кадровое обеспечение программы:
Для реализации программы требуется педагог дополнительного образования с уровнем образования и квалификации, соответствующим профессиональному стандарту «Педагог дополнительного образования детей и взрослых».

[bookmark: _Toc115363904]2.6. Воспитательный компонент
Цель воспитательной работы 
создание оптимальных условий для развития, саморазвития и самореализации личности обучающегося через средства технического творчества.
Задачи воспитательной работы
· способствовать воспитанию умения работать в коллективе;
· способствовать воспитанию чувства уважения и бережного отношения к результатам своего труда и труда окружающих;
· способствовать	воспитанию	нравственных	качеств: отзывчивость, доброжелательность, честность, ответственность.
Приоритетные направления воспитательной деятельности
Дополнительная общеобразовательная общеразвивающая программа «Робот и я» по воспитательной составляющей популяризует научные знания, воспитывает положительное отношение к труду и творчеству.
Формы воспитательной работы
беседа, викторина, игра, соревнования 
Методы воспитательной работы
беседа, создание воспитывающих ситуаций, соревнование, поощрение, наблюдение. 
Планируемые результаты воспитательной работы
сформирует мотивацию к учебной деятельности, включая учебные и познавательные мотивы; сформирует навыки межличностного общения при работе в команде; сформирует устойчивую соревновательную мотивацию. 
Календарный план воспитательной работы

	№ п/п
	Название мероприятия
	Задачи
	Форма проведения
	Сроки проведения

	1
	«День защиты детей» 
	Воспитывать чувства взаимопомощи, взаимовыручки и коллективизма.
	Беседа, викторина, игра
	июнь

	2
	«День России»
	Воспитание гражданственности и патриотизма, любви к Родине.
	Беседа, викторина, игра
	июнь



2. [bookmark: _Toc115363905]Список литературы
для педагога:
Список литературы для педагога: 
• Копосов Д.Г., Первый шаг в робототехнику. Практикум для 5-6 классов. - Бином: Лаборатория знаний, 2012. - 338 с. 
• Филиппов С.А., Робототехника для детей и родителей. - СПб: Наука, 2013. - 110 с. 
• The Lego Mindstorms EV3. Idea book. Yoshihito Isogawa. 
• Classroom Activities for the busy Teacher: EV3. Damien Kee. 
• The Lego Mindstorms EV3 Laboratory: Build, Program and Experiment with five wicked cool Robots. 
· Пол Р. Моделирование, планирование траекторий и управление движением робота-манипулятора. – М.: Наука, 1996. – 103 с.
· Шахинпур М. Курс робототехники. - М.: Мир, 1990.-527 с. -ISBN 5-03- 001375-X.
· Избачков С.Ю., Петров В.Н. Информационные системы–СПб.: Питер, 2008. – 655 с
· Елисеев Д. Цифровая электроника https://cloud.mail.ru/public/F6Vf/nY6iSxXcd
· Филиппов С.А. Робототехника для детей и родителей. – СПб.: Наука, 2011. -263 с.
· Лукас В.А. Теория автоматического управления: Учеб. пособие для вузов. -2-е изд., перераб. и доп. –М.: Недра, 1990. -416 с.
· Первозванский А. А. Курс теории автоматического управления: Учебное пособие для вузов. М.: Наука, 1986. 616 с.
для обучающихся:
1. Азимов А., Я, робот - М.: Эксмо, 2002. - 137 с.2. Филиппов С.А., Робототехника для детей и родителей. - СПб: Наука, 2013. - 110 с. 
для родителей (законных представителей):
· Азимов А., Я, робот - М.: Эксмо, 2002. - 137 с. 2. Филиппов С.А., Робототехника для детей и родителей. - СПб: Наука, 2013. - 110 с. 
· Тарапата В.В. Конструируем роботов для соревнований. Танковый роботлон.
· Филиппов С.А.. Уроки робототехники. Конструкция. Движение. Управление.
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приложения 1
Оценочные материалы
1. Какой блок является циклом
	А. [image: ]

	Б. [image: ]

	В. [image: ]

	Г. [image: ]


2. Какой из этих блоков является переключателем
	А. [image: ]

	Б. [image: ]

	В. [image: ]

	Г. [image: ]


3.Какой из этих блоков является ожиданием
	А. [image: ]

	Б. [image: ]

	В. [image: ]

	Г. [image: ]


4. Как называется датчик, который определяет цвет поднесенного к нему предмета, яркость предмета, яркость освещенности пространства вокруг?
A. Большой мотор
B. Датчик касания
C. Ультразвуковой датчик
D. Датчик цвета
5.Как называется специальная кнопка, реагирующая на касания?
A. Датчик касания
B. Датчик цвета
C. Гироскопический датчик
D. EV3
6. Какая программа используется для написания программ для робота EV3?
A. LEGO MINDSTORMS EV3
B. LEGO MINDSTORMS EV3 Pro Edition
C. LEGO MINDSTORMS EV3 Home Edition
D. LEGO MINDSTORMS
7. Какой модуль чаще всего приводит в движение работа?
A. Большой мотор
B. Датчик цвета
C. Средний мотор
D. Гироскопический датчик

8.Что к этим портам подключается?
[image: https://cdn1-img.robotbaza.ru/images/products/1/4912/248754992/45500_3.jpg]
A. Датчики
B. Моторы
9.Что к этим портам подключается?
[image: https://topuch.com/prakticheskaya-rabota-sozdaj-programmnij-kod-pri-ispolnenii-ko/651967_html_7391abd87d80f1ce.png]
A. Датчики
B. Моторы

10. О каком датчике идет речь: "Может считывать освещённость и сравнивать её."
A. Датчик цвета
B. Датчик касания
C. Гироскоп
 Менее 5 правильных ответов – материал не усвоен
– Низкий уровень- 5 правильных ответов
– Средний уровень -8 правильных ответов
- Высокий уровень - 10 правильных ответов  
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